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Изделие “ГАЛС-М2М” предназначено для определения угла курса (режим гирокомпаса), углов крена и тангажа, вычисления текущих координат и скорости в условиях применения средств 

радиоэлектронной борьбы, определения и выдачи параметров навигации и ориентации в радиоэлектронное оборудование воздушного, наземного и морского базирования.

Информация для заказа:  

Изделие “ГАЛС-М2М” ПРЦЛ.461524.100

Антенна 

Блок управления и 
навигации 

Рис.1. Общий вид изделия 

Изделие ‘ГАЛС-М2М” содержит инерциальный измерительный блок на базе трех акселерометров и трех волоконно-оптических гироскопов. 

Изделие “ГАЛС-М2М” позволяет в автоматическом режиме вычислять: 

угловую скорость объекта морского базирования по трем осям (°/c; рад/с); ускорение по трем осям (g; м/с2); углы наклона по осям X и Y (°); углы ориентации: крен; тангаж; курс (°); координаты: широта (°); долгота (°); высота (м); линейную 

скорость объекта морского базирования по трем осям (м/с).

Изделие выпускается с приемкой ОТК. Технические характеристики,габаритные чертежи, выписка из РЭ и ТУ на изделия 
высылаются юридическим лицам в рамках выполнения государственного оборонного заказа при предоставлении выписки 
договора с заказчиком.
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Рис.2. Интерфейс программного обеспечения 
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Изделие обеспечивает следующие виды работы:

Автоматическое определение координат и высоты местоположения, углов курса, крена и тангажа объектов на стоянке и в движении при работе средств РЭБ;

Автоматическое определение ускорения объекта по осям X,Y,Z в  м/с²;

Автоматическое определение угловой скорости объекта по осям X,Y,Z в угл. град/с;  

Выдача в радиоэлектронное оборудование измеренных значений параметров навигации и ориентации.

Рис.3. Принцип работы изделия 
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